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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-E

ROBOTY ELEKTRYCZNE

Nazwy i kody robét wedtug kodu numerycznego gtéwnego Wspolnego Stownika Zamowien
(CPV) i Stownika uzupetniajacego:

Dziat robdét:
45000000-7 Roboty budowlane
Grupa rob6t budowlanych:

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej

Klasy robét budowlanych:

45210000-2 Roboty budowlane w zakresie budynkow
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

Kategorie robét budowlanych:

45311000-0 Roboty w zakresie przewodéw instalacji elektrycznych oraz opraw
elektrycznych

45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

45317000-2 Inne instalacje elektryczne
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru instalacji elektrycznych, ktére zostang wykonane dla inwestycji ,,Przebudowa budynku
dydaktycznego nr 2 Akademii Morskiej w Szczecinie przy ul. Willowej 2-4. ". Celem wykonania
Specyfikacji Technicznej jest poszerzenie i doprecyzowanie wymagan technicznych i danych
okreslonych w Projekcie budowlanym i wykonawczym.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Niniejsza Specyfikacja techniczna ma zastosowanie przy robotach wymienionych
w punkcie 1.1. i doprecyzowanych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot obj etych specyfikacj g techniczn g

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg
wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie wszystkich robét elektrycznych
przewidzianych do wykonania w niniejszym kontrakcie i ujetych w pkt.1.3. Roboty nalezy
wykonywac w bezpieczny sposoéb, scisle w zgodzie z obowigzujgcymi regulacjami prawnymi,
normami, standardami i wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacjach
Technicznych.

ZAKRES RZECZOWY ROBOT OBJ ETYCH SPECYFIKACJA
¢ Instalacje odbioréw wentylacyjnych/klimatyzacyjnych

Instalacje sitowe

Instalacje o$wietleniowe

Montaz osprzetu elektrycznego i opraw o$wietleniowych

Montaz rozdzielnic nn

Linie kablowe nn

1.4. Ogollne wymagania dotycz gce robdt
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowg i ST.

2. MATERIALY

Wyroby i materialy producentéw krajowych i zagranicznych powinny posiadaé¢ aprobaty
techniczne / znak CE uprawniajacy do stosowania w UE.

Stosowane materiaty powinny byé zgodne z Dokumentacjg Projektowa, opisem technicznym i
rysunkami. Ponizej wymieniono podstawowe materiaty wykorzystane w instalacjach:
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Oprawa nascienna

zewnetrzna LED 3x1W
IP66 do pracy z
baterig centralng

Korpus oprawy wykonany z blachy
stalowej malowanej proszkowo.
Oprawa do pracy z baterig centralng.
Moc 3x1W LED, stopien szczelnosci
IP65. Wymiar oprawy 222x227x77.

Oprawa awaryjna
LED3W do pracy z
baterig centralng
optyka "droga
ewakuacyjna"
"strefa otwarta"

Oprawa nastropowa LED o mocy 3W ,
soczewka rozpraszajaca, droga
ewakuacyjna, strefa otwarta, wymiar
120x120x40 , obudowa biaty
poliweglan. Stopieh szczelnosci IP 40

Oprawa awaryjna
LED3W do pracy z
baterig centralng
optyka asymetryczna

Oprawa nascienna LED o mocy 3W ,
soczewka z optykg asymetryczna,
wymiar 120x120x40 ,obudowa biaty
poliweglan, do pracy z baterig
centralng. Stopien szczelnosci IP 40.

Oprawa awaryjna
ewakuacyjna LED do
pracy z baterig
centralng piktogram
jednostronny

Oprawa nascienna LED 3,2W, Wymiar
350x144, Korpus z biatlego poliweglanu,
stopien szczelnosci IP 22, do pracy z
baterig centralng

Oprawa dostropowa
2xT5 28W, 4xT5 14W,
4XT5 24W przestona
mikropryzmatyczna

Oprawa dostropowa
4XT5 14W, 4XT5 24W
Raster paraboliczny

Oprawa do wbudowania, $wietldbwki
T5,0budowa z blachy stalowej
malowanej proszkowo odpornej na
promienie UV. Przestona wykonana z
polimetakrylanu metylu o strukturze
mikropryzmatycznej. Elektroniczny
uktad zaptonowy. Stopien szczelnosci
IP 20

Oprawa do wbudowania, swietlowki
T5,0budowa z blachy stalowej
malowanej proszkowo odpornej na
promienie UV. Raster podwojna
parabola, rastry osobno, blacha biata.
Elektroniczny uktad zaptonowy. Stopien
szczelnosci IP 20

Oprawa nastropowa
2XT5 24W, 3xT5 24W,
raster paraboliczny

Oprawa nastropowa, swietldwki T5,
obudowa z blachy stalowej malowanej
proszkowo odpornej ha promienie UV.
Przestona wykonana z polimetakrylanu
metylu o strukturze
mikropryzmatycznej. Elektroniczny
uktad zaptonowy. Stopien szczelnosci
IP 20
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Oprawa nastropowa
2XT5 28W, 2xT5 35W,
4AXT5 24W, przestona
mikropryzmatyczna

Oprawa nastropowa
2XT5 14W, 2XT5 24W
przestona
mikropryzmatyczna

Oprawa nastropowa, swietldwki T5,
obudowa z blachy stalowej malowanej
proszkowo odpornej ha promienie UV.
Raster podwojna parabola + wyklejki.
Elektroniczny uktad zaptonowy. Stopien
szczelnosci IP 20

Oprawa nastropowa, swietléwki T5,
obudowa z blachy stalowej malowanej
proszkowo odpornej na promienie UV.
Przestona wykonana z

polimetakrylanu metylu o strukturze
mikropryzmatycznej zamykajaca
oprawe na zapinki samouszczelniajgce
sie. Elektroniczny uktad zaptonowy
umozliwiajgcy zatgczanie czujnikami
ruchu. Stopien szczelnosci IP 44.

Oprawa nascienna,
profil aluminiowy 1xT5-
14W, 1xT5 24W, 1xT5
35W optyka
asymetryczna
przestona opalizowany
PMMA P44 hY

Korpus oprawy wykonany z
anodyzowanego profilu aluminiowego.
Przestona wykonana z polimetakrylanu
metylu w kolorze biatym. Rozsyt $wiatta
dét. Swietlowka T5 14W, 24W, 35W.
Asymetryczny ukiad optyczny. Wymiar
575x50x60. Stopieh szczelnosci IP44.

Oprawa nascienna,
profil aluminiowy
LED2200Im optyka
asymetryczna
przestona opalizowany
PMMA 1P44

Oprawa typu downlight
do montazu
nastropowego 2xTC-
DEL 18W, 2xTC-
DEL26W przestona z
szyby przezroczystej,
P44

Oprawa typu downlight
2XTC-DEL 17W,
przestona z szyby
przezroczystej, IP44

Korpus oprawy wykonany z
anodyzowanego profilu aluminiowego.
Przestona wykonana z polimetakrylanu
metylu w kolorze biatym. Rozsyt Swiatta
dot. Zrodto $wiatta LED 17W, strumien
Swietlny oprawy 2200Im. Asymetryczny
uktad optyczny. Wymiar 575x50x60.
Stopien szczelnosci 1P44.

Oprawa do montazu nastropowego,
Swietlowki TC-DEL. Odbty$nik
symetryczny, wykonany ze stopu
aluminium, wykonczony matowieniem w
dolnej czesci w celu ograniczenia
olénienia. Przestona wykonana z szyby
przezroczystej mocowana bezposrednio
do ringu. Stopien szczelnosci 1IP44.
Uktad zaptonowy umozliwiajacy
zalgczanie czujnikami ruchu.

Oprawa do wbudowania, swietléwki TC-
DEL. Odbty$nik symetryczny, wykonany
ze stopu aluminium, wykonczony
matowieniem w dolnej czesci w celu
ograniczenia ol$nienia. Przestona
wykonana z szyby przezroczystej
mocowana bezposrednio do ringu.
Stopieh szczelnosci IP44. Uktad
zaptonowy umozliwiajacy zatgczanie

czujnikami ruchu.
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Oprawa nastropowa
2XTC-L 18W, klosz
poliweglanowy 1P65

Oprawa nastropowa, swietléwki TC-L.
Klosz wykonany z opalizowanego
poliweglanu. Stopien szczelnosci IP65.

Oprawa nastopowa
1x35W z kloszem
poliweglanowym
opalizowanym
szczelne IP65

Szczelnha oprawa do lampy 1xT5 35W,
korpus i klosz wykonany z
wysokoodpornego poliweglanu, klosz
opalizowany, stopien szczelnosci IP65,
elektroniczny uktad zaptonowy.

Nastropowa oprawa
do zwieszania okragta
Swiecaca w dot
2X24W/[4x24W

Okragta oprawa, kaseton oprawy
wykonany z blachy stalowej malowanej
proszkowo, przestona opalizowana,
zrodta Swiatta 2xTC-L24W / 4AxTC-L24W,
stopien ochrony IP20, oprawa do
zwieszania, $wiecaca w dot.

Wolnostojagca rozdzielnica modutowa o pradzie znamionowym 630A, stopiernn ochrony
IP31, 1 klasa ochronnosci, wyposazona w szyny PE i N.

Podtynkowe i natynkowe rozdzielnice modutowe o pradzie znamionowym 125A,
stopien ochrony 1P40, Il klasa ochronnos$ci, wyposazone w szyny PE i N, rozdzielnice z
metalowg obudowg i zamkiem patentowym.

Roztaczniki bezpiecznikowe modutowe na wkiadki bezpiecznikowe typu D02.
Rozlgczniki izolacyjne modutowe trojbiegunowe.

Ochronniki przepieciowe trojbiegunowe typu B+C o poziomie ochrony 1,5kV.
Ochronniki przepieciowe czterobiegunowe typu C o poziomie ochrony 1,5kV.
Whylaczniki mocy trojbiegunowe o pradzie zwarciowym 50kA z elektromagnetycznym
zabezpieczeniem, ograniczajgce prad zwarciowy.

Wytaczniki nadprgdowe jednobiegunowe i trojbiegunowe o pradzie zwarciowym 6kA.
Whylaczniki réznocowoprgdowe dwubiegunowe i czterobiegunowe 30mA typu AC i A.
Wytaczniki nadprgdowe dwubiegunowe z cztonem réznicowoprgdowym 30maA typu A.
Przekazniki kontroli faz.

Gniazda wtyczkowe L+N+PE 16A/230V pojedyncze i podwadjne o stopniu ochrony 1P20
i IP44 do montazu w ramkach, kolor biaty.

Gniazda wtyczkowe L+N+PE 16A/230V pojedyncze kodowane z kluczem DATA o
stopniu ochrony IP20 do montazu w ramkach, kolor biaty.

taczniki jednobiegunowe, swiecznikowe, schodowe, 10AX/250V z zaciskami
Srubowymi o stopniu ochrony IP20, do montazu w ramkach, kolor biaty.

Nastropowy oraz dostropowy czujnik ruchu i obecnosci, dookdlny z regulacjg czuto$ci
oraz opOznienia.

Nascienny czujnik ruchu o kacie detekcji 90stopni i promieniu detekcji 15m.

Reczny ostrzegacz pozarowy z dwoma stykami 6A NO w obudowie 1P55.

Ramki instalacyjne pojedyncze, podwdjne i potréjne, kolor biaty.

Podtynkowe regulatory obrotow wentylatorow EC.

Puszki podtynkowe fi6Omm.

Puszki odgatezne z zaciskami bezstykowymi 1,5-2,5mm?.

Kable elektroenergetyczne jedno, tréj, pieciozylowe lub inne w zaleznosci od potrzeb
na napiecie 1kV.

Przewody elektroenergetyczne bezhalogenowe, ognioodporne na napiecie 500V.
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e Przewody elektroenergetyczne jedno, troj, cztero i pieciozytoweYDYzo, LgY na
napiecie 750V.
e Elektroinstalacyjne karbowane rury ostonowe.
o Korytka kablowe perforowane ze stali ocynkowanej z systemowymi uchwytami i
wspornikami.
e System baterii centralnej do opraw awaryjnych z modutem nadzoru stanu oprawy.
Materiat urzgdzen, elementdéw i konstrukcji powinien byé odporny na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych i fizykochemicznych wystepujgcych w miejscu zainstalowania.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robo6t, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomochiczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatow, sprzetu itp. Przy robotach w poblizu istniejacych instalacji oraz sieci kablowych
podziemnych prace nalezy wykonywac recznie zgodnie z Przepisami eksploatacji urzgdzenh
elektroenergetycznych. llos¢ i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowac przeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych oraz
w terminie przewidzianym Kontraktem. Sprzet bedgcy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do
wykonania robét, powinien by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Powinien by¢
on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami bhp (bezpieczenstwa i higieny pracy)
dotyczgcymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy kopie dokumentow potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania w przypadkach, gdy jest to wymagane przepisami. Sprzet,
maszyny i urzgdzenia, ktére nie gwarantujg zachowania warunkéw Kontraktu zostang
zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do roboét i niezwtocznie usuniete z terenu budowy.
Przewiduje sie uzycie nastepujacego sprzetu:

e samochdd skrzyniowy do 5 t
e podreczne maszyny i elektronarzedzia
e przyrzady pomiarowe

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakosé przewozonych materiatow i urzagdzen. Na srodkach transportu
przewozone materialy i urzadzenia powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez ich wytworce. Materialy i urzgdzenia
nalezy sktada¢ w pomieszczeniach zamknietych w warunkach okreslonych w Dokumentaciji
Techniczno Ruchowej (DTR) producenta. Sktadowanie materiatéw, aparatéw i urzadzen powinno
odbywa¢ sie w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu lub pogorszeniu ich wlasciwosci
technicznych na skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych i innych fizykochemicznych.
Powinny by¢ przy tym spetnione wymagania wynikajace ze specjalnych wtasciwosci materialow
oraz bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Podczas transportu rozdzielnice chronié¢ od wplywow
atmosferycznych. Cziony ruchome, aparature pomiarowa i przekaznikowg zdemontowa¢ na czas
transportu i dostarcza¢ w odpowiednich opakowaniach zabezpieczajgcych przed czynnikami
atmosferycznymi. Elementy rozdzielnic, osprzet oraz oprawy o$wietleniowe bedg sktadowane w
zamknietych, suchych pomieszczeniach. Srodki i urzagdzenia transportowe powinny byé
przystosowane do rodzaju przewozonych materiatow, elementow, konstrukcji, urzadzen itp. Przy
transporcie nalezy przestrzega¢ aktualnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy, a przy
zaladunku, transporcie i wyladunku recznym - aktualnych przepiséw dotyczacych recznego
przenoszenia ciezarow.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne

Wykonawca jest zobowigzany (w granicach okreslonych Kontraktem) zrealizowaé i ukonczy¢
Roboty okreslone zgodnie z Kontraktem oraz do usuniecia wszystkich wad. Wykonawca jest
odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz Robét i Dokumentacji Budowy zgodnie
Z wymaganiami Prawa Budowlanego, norm technicznych, decyzji o pozwoleniu na budowe,
przepisdw bezpieczenstwa oraz postanowien Kontraktu. Wykonawca dostarczy na Plac Budowy
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Materiaty, Urzadzenia i Dokumenty Wykonawcy wyspecyfikowane w Kontrakcie oraz niezbedny
:Personel Wykonawcy, a takze inne rzeczy, dobra i ustugi (state lub tymczasowe) konieczne do
wykonania robot. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za stosownos$¢, stabilnos¢ i
bezpieczehstwo wszystkich dziatan prowadzonych na Placu Budowy i wszystkich metod budowy
oraz bedzie odpowiedzialny za Dokumenty Wykonawcy, Roboty Tymczasowe oraz takie projekty
kazdej czesci sktadowej Urzadzen i Materiatow, jakie bedg konieczne, aby czes¢ ta byta zgodna
z Kontraktem. Wykonawca ograniczy prowadzenie swoich dziatan na Placu Budowy i do
wszelkich dodatkowych obszarow, jakie moga by¢ uzyskane przez Wykonawce i uzgodnione z
Zamawiajgcym jako obszary robocze. Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie utrzymywat
Plac Budowy w stanie wolnym od wszelkich niepotrzebnych przeszkédd oraz bedzie
przechowywat w magazynie lub odpowiednio rozmiesci wszelki sprzet i zapas materiatow.
Wykonawca bedzie uprzatat i usuwat z Placu Budowy wszelki gruz, ztom, odpady i niepotrzebne
juz Roboty Tymczasowe.

5.3. Instalacje elektryczne na obiekcie
5.3.1. Roboty podstawowe.

Przed przystgpieniem do prac nalezy zdemontowac istniejgcy osprzet oraz urzadzenia. Przy
wykonywaniu instalacji elektrycznych bez wzgledu na rodzaj i sposob ich montazu, nalezy
przeprowadzi¢ nastepujgce roboty podstawowe:

e trasowanie
montaz konstrukcji wsporczych i uchwytéw
wykonanie przej$¢ przez $ciany oraz ich obrobienie
montaz sprzetu, osprzetu i opraw oswietleniowych
uktadanie kabli i przewodéw
laczenie przewodow
podejscia do odbiornikow
przytaczanie odbiornikow
ochrona przeciwporazeniowa.
pomiary instalacji elektrycznej

5.3.2. Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz remontow.
Wskazane jest, aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.3.3. Monta z konstrukcji wsporczych i uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do poditoza (Scian, stropow, elementéw
konstrukcji itp.) w sposob trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana
instalacja bedzie pracowa¢ oraz sam rodzaj instalacji.

5.3.4. Przejscia przez $ciany i stropy

Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. musza byé
chronione przed uszkodzeniami. Przejscia wymienione powyzej nalezy wykona¢ w przepustach
rurowych. Obwody instalacji elektrycznych przechodzace przez podtogi musza by¢ chronione do
wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniem
mechanicznym mozna stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych wzmocnione, korytka.

5.3.5. Rozdzielnice obiektowe

W ramach prac nalezy zainstalowaé¢ nowe modutowe rozdzielnice zasilajgce obwody
os$wietlenia, gniazd wtykowych, wentylatory wyciggowe, centrale wentylacyjne, jednostki
zewnetrzne klimatyzatorow, jednostki klimakonwektorowe, szafe RACK, centralki oddymiania
oraz centralke i ekspandery SWiN. Rozdzielnice pietrowe nalezy instalowa¢ podtynkowo we
wnekach, rozdzielnice wezta cieplnego i wentylacji nalezy instalowaé natynkowo, rozdzielnice
gtébwng nalezy wykonac jako stojgca instalowang przy $cianie. Rozdzielnice nalezy wykonaé jako
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modutowe, systemowe, wyposazone w drzwi petne z opisem zasilanych obwoddéw na
wewnetrznej stronie oraz kieszenig na schematy. Rozdzielnice pietrowe wyposazone w zamek
uniwersalny. Z rozdzielnicy gtéwnej nalezy zasili¢ rozdzielnice pietrowe, w tym rozdzielnice
wezta cieplnego dla potrzeb SEC, szafe zasilajgco sterowniczg dzwigu, agregaty zewnetrzne,
system centralnej baterii oraz obwod o$wietlenia i gniazda wtykowego pomieszczenia rozdzielni.

5.3.6. Monta z sprz etu, osprz etu i opraw o $wietleniowych

Oprawy oswietleniowe i osprzet instalacyjny nalezy mocowac¢ do podtoza w sposob trwaty
zapewniajgcy mocne i bezpieczne jego osadzenia. W toaletach oraz korytarzach i klatkach
schodowych o$wietlenie zatgczane czujnikami ruchu i obecnosci. Oprawy awaryjne i awaryjne
kierunkowe zasilane z centralnej baterii w pomieszczeniu rozdzielni gtbwnej nalezy instalowa¢ na
drogach ewakuacyjnych oraz na zewnatrz wyj$¢ z drog ewakuacyjnych. Na korytarzach nalezy
instalowa¢ oprawy awaryjne nascienne. Wymagane minimalne srednie natezenie o$wietlenia
WYnosi:

1.Korytarze i klatki schodowe, magazyny - Em>=100Ix

2.Toalety, szatnie, wezet co - Em>=200Ix

3.Sale wyktadowe, rozdzielnia gtébwna - Em>=300Ix

4.Biura, laboratoria, kuchnia- Em>=500Ix

5.0s8wietlenie ewakuacyjne - Em>=L1Ix.

Gniazda wtykowe 16A/230V nalezy instalowaé na wysokosci 0,3m od posadzki w
pomieszczeniach ogolnych i na korytarzach, dedykowane gniazda obwodéw komputerowych
instalowaé w zestawach zgodnie z projektem branzy teleinformatycznej. W kuchni i zmywalni
gniazda nalezy instalowaé¢ nad blatami. W przedsionkach nalezy instalowa¢ dodatkowe gniazda
na wysokosci okoto 2,3m. W pomieszczeniach laboratoryjnych nalezy instalowa¢ natynkowe
gniazda wtykowe 16A/400V dedykowane dla urzadzen technologicznych. Gniazda wtyczkowe
nalezy opisaé poprzez podanie nazwy tablicy i numeru obwodu.

5.3.7. Ukfadanie przewodow i kabli

W ramach prac nalezy wymieni¢ istniejgcy kabel zasilajacy budynek. W pomieszczeniach (
salach wyktadowych) nalezy instalowaé na $cianach metalowe, perforowane koryta kablowe
gtébwnych ciggow instalacyjnych, w pionie kable i przewody nalezy uktada¢ we wnekach z
szachtami pomiedzy poszczegdélnymi kondygnacjami. Nalezy wykona¢ dwa szachty dla potrzeb
instalacji elektrycznej i oddzielnie teletechnicznej. Przepusty nalezy uszczelni¢ masag
ogniochronng. Przewody instalacji odbiorczych nalezy uktada¢ w perforowanych metalowych
korytach kablowych, gietkich elektroinstalacyjnych rurkach ostonowych, w bruzdach pod tynkiem,
pod oktadzinami Sciennymi w bruzdach pod tynkiem w rurkach elektroinstalacyjnych,
elektroinstalacyjnych listwach kablowych do gniazd 16A/400V, przewody zasilajgce gniazda
wtyczkowe DATA instalowanych zgodnie z projektem instalacji teleinformatycznych.

5.3.8. Uziemienia i pot gczenia wyréwnawcze.

Przed rozpoczeciem prac nalezy wykona¢ kontrolne odkrywki i pomiar istniejgcego uziomu. W
przypadku ztego stanu utozy¢é nowy uziom otokowy dla uzyskania rezystancji maksimum 10Q.
Zgodnie z PN-HD 60364-5-54 wykonaé¢ ochronne potaczenia wyréwnawcze oraz dodatkowe
ochronne potaczenia wyréwnawcze. W rozdzielnicy gtdwnej nalezy zainstalowaé ochronnik
przepieciowy typu B+C, w rozdzielnicach pietrowych typu C. Gtéwna szyne wyrbwnawczg tgczy¢
ptaskownikiem FeZn30x4 do uziomu budynku. Szyne PE/N rozdzielnicy gtbwnej taczy¢
przewodem LgY120 do gtéwnej szyny wyréwnawczej. Metalowe rury wchodzgce do budynku,
kanaly wentylacyjne taczy¢ do gtéwnej szyny wyréwnawczej przewodem LgY6.

5.3.9. Instalacja odgromowa.

Istniejacy instalacje odgromowg zdemontowaé, na dachu utozyé zwody poziome drutem
FeZn8 mocowanym do dachu i kominéw oraz metalowych rynien uchwytami nie rzadziej niz co 1
metr. Zwody poziome tgczy¢ z podtynkowymi ztgczami kontrolnymi przewodami
odprowadzajgcymi FeZn8 ukladanymi pod tynkiem w rurkach odgromowych. Ztgcza kontrolne
taczy¢ ptaskownikiem FeZn30x4 do istniejgcego uziomu budynku. Potgczenia zabezpieczy¢
przed korozja.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady
Wszystkie elementy robét instalacji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu w zakresie:
zgodnosci z dokumentacjg i przepisami
zgodnos$ci materiatbw z wymaganiami norm
poprawno$ci oznaczenia
kompletnosci wyposazenia
poprawnosci montazu
braku widocznych uszkodzen
nalezytego stanu izolacji
skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowej

6.2 Kontrola w trakcie monta zu

Urzadzenia i aparaty elektryczne oraz kable elektroenergetyczne powinny posiada¢ atest
fabryczny lub $wiadectwo jakosci wydane przez producenta. Kontrola i badania w trakcie robot -
sprawdzenie utozenia instalacji przed zatynkowaniem lub ociepleniem $cian

6.3 Badania i pomiary pomonta zowe

Po zakonczeniu robét nalezy wykonaé proby pomontazowe, w tym:

e pomiary rezystancji izolacji kabli, przewodow i urzadzen, zachowania ciggtosci zyt
roboczych, a takze zgodno$ci faz w miejscach odbioréw

e pomiary rezystancji uziomow
pomiary skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej
badanie rozdzielnic obiektowych
pomiary natezenia o$wietlenia wewnatrz obiektow
prawidtowo$¢ montazu urzadzen

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatlozonej jakosci wykonywanych robét oraz
sprawdzenie zgodno$ci robot z Dokumentacjg Projektows.

W czasie odbioru rob6t powinny zosta¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

o Dokumentacja Projektowa ze zmianami i uzupetnieniami dokonanymi w czasie
wykonywania robot

e dokumenty uzasadniajace zmiany i uzupetnienia dokonywane podczas wykonywania robét

e dokumenty dotyczgce jakosci wbudowanych materiatow

¢ dokumentacje techniczno — ruchowe (DTR), instrukcje zamontowanych urzadzen i
systemoéw

e protokoty odbioréw czesciowych

e protokoty z prac kontrolno — pomiarowych i sprawdzen

o certyfikaty jakosci wystawiane przez dostawcow materiatow

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu robét oraz obliczeniu rzeczywistych
ilosci uzytych materiatdw. Obmiar obejmuje roboty objete umowa oraz ewentualnie dodatkowe i
wczesniej nieprzewidziane, ktérych koniecznosé wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania
robot, pomiedzy Wykonawca a Inzynierem. Jednostkg obmiarowg dla urzadzen 1 szt. lub 1
komplet. Dla kabli i przewodow oraz tras kablowych 1 m. Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca w
sposob okreslony w warunkach kontraktu. Sporzadzony obmiar wykonawca uzgadnia z
Zamawiajgcym w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru rob6t nalezy poréwnaé z
dokumentacjg techniczno - kosztorysowsa i przedmiarem robot w celu okreslenia ewentualnych
rozbieznosci.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbidr robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu.

Odbiory robét przewidzianych do zakrycia - sprawdzenie utozenia instalacji przed
zatynkowaniem lub ociepleniem Scian

8.2. Zasady odbioru ko ncowego robot

Odbioru robo6t dokonuje zespét powotany przez Zamawiajgcego, po catkowitym zakonczeniu
prac i dokonaniu prob funkcjonowania obiektu. Przyjecie robot moze nastapi¢ tylko w przypadku
pozytywnego wyniku przeprowadzonych préb i pomiaréw jak réwniez wykonania prac zgodnie z
dokumentacjg projektowg obowigzujgcymi normami i przepisami.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Platno$¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem, oceng jako$ci uzytych wyrobow i materiatow i
jakosci wykonywanych robot na podstawie wynikéw pomiaréw i badan kontrolnych. W przypadku
zmiany technologii robét zasady ptatnosci moga ulec zmianie.

Cena wykonania robét obejmuije:

e roboty przygotowawcze

e o0znakowanie robot

e zakup materiatow i urzadzen

e transport materiatdw i urzadzen na miejsce wybudowania

e wykonanie robét montazowych

¢ wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych badan i sprawdzenh

e montaz i demontaz drabin i rusztowan niezbednych do wykonania rob6t

e sprawdzenie przewodnosci sygnatdw elektrycznych w zakresie: rezystancji izolacji i
ciggtosci zyt, zgodnosci oznakowania z adresami podanymi w projekcie

e przeprowadzenie prac kontrolno — pomiarowych

e préby montazowe, sprawdzenie dziatania poszczegdélnych urzadzen i proby oraz
sprawdzenie funkcjonalnosci poszczegdlnych instalacji i systeméw w obiekcie

e prace porzadkowe i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
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10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Wieloarkuszowa norma serii PN-EN/HD 60364

[2] PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

[3] PN-EN 60423:2008 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw - Srednice
zewnetrzne rur instalacyjnych oraz gwinty rur i osprzetu

[4] PN-EN 61573:2003 Systemy korytek i drabinek instalacyjnych do prowadzenia
przewoddéw

[5] PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne w izolacji z tworzyw termoplastycznych i
powtoce polwinitowej na nap. znamionowe 0,6/1kV

[6] PN-87/E-05110 Rozdzielnice i ztgcza kablowe

[7] PN-87/E-90056 Przewody elektroenergetyczne do uktadania na state

[8] Katalogi wyrobdw i osprzetu aparatury taczeniowej, sterowniczej i zabezpieczajgcej.

[9] Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych - Cze$é V.
Instalacje elektryczne

[10] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pbézniejszymi zmianami)

[11] Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadac¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej. (Dz.U. Nr 81 z dn. 26.11.1990 r. z po6zniejszymi zmianami)

[12] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r., w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75 z 2002 r.,
poz. 690 z pdzniejszymi zmianami)

[13] Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. nr 80 z 1999 r., poz.
912 z pdzniejszymi zmianami)

[14] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041 z p6zniejszymi zmianami)

[15] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow oceny
zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetniaé notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie
zgodnosci oraz sposobu oznaczenia wyrobéw budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195,
poz. 2011 z pbdzniejszymi zmianami)

[16] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegbtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robo6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz.
2072 z pbzniejszymi zmianami)

oraz inne PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie
prawodawstwo.
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