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1 Czes¢ ogdlna

1.1 Nazwa nadana zamowieniu
Przebudowa Budynku Dydaktycznego nr 2 Akademii Morskiej w Szczecinie, ul. Willowa
2-4, Szczecin.

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdujacych si¢ w specyfikacji obejmuje wszystkie czynnos$ci maja-
ce na celu wykonanie instalacji teletechnicznych.
Zakres prac obejmuje m. in.:

. Budowa tras niskonapig¢ciowych,
. Przejscie przez $ciany i stropy,

° Instalacja strukturalna,

. Instalacja CCTV,

. Instalacja SSWiN,

. Instalacja Oddymiania,

. Konserwacja systemow.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji tele-
technicznych.

Wymagania dotyczace wlasciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich
przechowywania, transportu i sktadowania,

. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn,

o Wymagania dotyczace srodkow transportu,

o Wymagania dotyczace wykonania robdt budowlanych,
. Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.1 Organizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przystapieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizj¢ lo-
kalng oraz :

. Zapozna¢ si¢ z miejscami, w ktorych beda wykonywane prace okre§lone
w umowie i zbada¢ ich dostepnos¢;

o Zapozna¢ si¢ z ogdélnymi warunkami realizacji robdt, a w szczegdlnosci z
polozeniem 1 wymiarami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzetu, etc.
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Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mogl powolywaé si¢ na niedosta-
teczng znajomos$¢ miejsca realizacji robot lub zty dostep do pomieszczen w celu
zadania dodatkowych optat.

Na caty czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Ro-
bot. Kierownik Robot bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania

w imieniu Wykonawcy wpisow w dzienniku budowy.

Kierownik Roboét bedzie odpowiedzialny za:

A bezpieczenstwo na terenie budowy
A prowadzenie dziennika budowy
A kontakty z organami kontroli

Najpdzniej w dniu przystgpienia do robot Wykonawca przekaze dane personalne
Kierownika Roboét wraz z kopig uprawnien.

1.3.2 Zabezpieczanie interesow osob trzecich

Wykonawca musi zadbaé, aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naru-
szenia interesOw 0sob trzecich. Wykonaweca jest odpowiedzialny za przestrzeganie
obowigzujacych przepisdOw oraz powinien zapewni¢ ochrong wiasnosci publicznej
i prywatne;j.

1.3.3 Ochrona srodowiska

Wykonawca musi podejmowaé wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac si¢
do przepisow i normatywow z zakresu ochrony srodowiska na placu budowy i po-
za jego terenem. Podczas wykonywania robot budowlanych wykonawca bez-
wzglednie musi unika¢ szkodliwych dziatan, szczegoélnie w zakresie zanieczysz-
czania powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla
srodowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4 Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wtasnego mienia oraz za
wykonanie wszelkich niezbednych zabezpieczen zwigzanych z prowadzonymi
pracami budowlanymi. Ponadto wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowac do
postanowien Instrukcji Bezpieczenstwa oraz wszelkich polecen Kierownika Bu-
dowy zwigzanych z bezpieczenstwem na terenie budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasada-
mi sztuki budowlanej oraz do przestrzegania zapisow wytycznych technicznych
odpowiadajacych zakresowi zlecenia oraz aktoéw prawnych obowigzujacych w
okresie trwania umowy, w tym w szczeg6lnosci Polskich Norm. W szczegdlnosci
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wykonawca jest zobowigzany wykluczy¢ pracg personelu w warunkach niebez-
piecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

1.3.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z organizacjg zaplecza dla wlasnych
potrzeb oraz zapewnia na wlasny koszt wszelkie §rodki majace na celu prawidto-
we 1 pelne zabezpieczenie wykonanych przez siebie robot.

1.3.6 Warunki dotyczgce organizacji ruchu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatow, sprzgtu
i narzedzi musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetlnia¢ wy-
magania wynikajace z obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym.
Materiaty przewozone takimi srodkami transportu powinny gwarantowac przewoz
bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robét budowlanych w zakresie objetym przedmiotem

zamowienia

CPV 45312200-9 — Instalowanie przeciwwlamaniowych systeméw alarmowych,
CPV 45314000-1 - Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych,
CPV 45312100-8 Instalowanie pozarowych systemow alarmowych

1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia, nazwy, ktore znalazlty si¢ w tej specyfikacji sa zgodne albo
rownowazne z Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infra-
struktury z dnia 12 kwietnia 2002r., albo z okresleniami ujgtymi w odpowiednich
przepisach podanych w punkcie 10 specyfikacji. Roboty musza by¢ wykonane
zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepiséw, norm i instrukcji. Nie wy-
szczegolnienie jakichkolwiek obowigzujacych aktéw prawnych nie zwalnia wy-
konawcy od ich stosowania.

2  Wiasciwosci wyrobéw budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktorych producent:
o dokonal oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia
wedtug okreslonego systemu oceny zgodnosci,
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o posiada deklaracje zgodnosci CE - dokument wystawiony przez producen-

ta i potwierdzajacy zgodno$¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnie-
nie innych wymagan rozporzadzenia (rozporzadzen).

o oznakowat wyroby znakiem CE,

. posiada certyfikat CNBOP (dla instalacji ODD)

Wykonawca przed montazem urzadzen przedstawi karty materiatlowe do akcepta-
cji przez inwestora lub osoby dziatajace na zlecenie inwestora.

Przed zabudowaniem materialdéw na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie
wymagane dokumenty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materiaty, ktore
nie spetniajg wymogo6w technicznych okreslonych przez specyfikacje (np. materia-
ly, ktore byty przechowywane niezgodnie z zaleceniami producenta i zmienity si¢
ich wlasnosci) bedg uznawane za materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.

3 Wymagania szczegoétowe dotyczace sprzetu i maszyn do robét
budowlanych

Sprzet 1 narzgdzia, ktore bedg wykorzystywane do wykonania prac objetych ta
specyfikacjg muszg by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okreso-
wym przegladom zgodnie z zaleceniami producenta. Muszg spelnia¢ one wymogi
BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno stosowac sprzetu, ktory nie spetnia po-
wyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywaé¢ go niezgodnie z przeznaczeniem.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkow transportu, kto-
re nie wplyng niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzgtu
1 narzedzi muszg by¢ sprawne, posiadaé wazne badania techniczne i spetniaé¢ wy-
magania wynikajace z obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym.
Materiaty przewozone takimi §rodkami transportu powinny gwarantowaé przewoz
bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa pracy.

5 Wymagania dotyczace wykonania roboét

5.1 Budowa tras kablowych instalacji niskonapieciowych

Trasy kablowe nalezy zbudowaé z elementéw trwatych pozwalajgcych na zacho-
wanie odpowiednich promieni gi¢cia wigzek kablowych na zakrgtach. Warto$ci
minimalnych promieni gigcia kabli sg podane w kartach katalogowych kabli mie-
dzianych.

Rozmiary kanalow kablowych podano na rzutach instalacji LAN. Nalezy przyjac
zapas kabla 1,5m na potrzeby ewentualnej rozbudowy systemu, zapas nalezy po-
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zostawi¢ w podtodze technicznej w puncie PPDj3. Przy budowie tras kablowych
pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wzia¢ pod uwage zapisy normy
PN-EN 50174-2:2002 dotyczace rownoleglego prowadzenia roznych instalacji w
budynku, m.in. instalacji zasilajacej, zachowujac odpowiednie odlegto$ci pomig-
dzy okablowaniem zasilajagcym a okablowaniem strukturalnym przy jednoczesnym
uwzglednieniu materiatu, z ktoérego zbudowane sg kanaty kablowe.

5.2 Punkt dystrybucyjny instalacji teletechnicznej PPD

W pomieszczeniu serwerowni projektuje si¢ podloge techniczng — szczegdlowy opis w

projekcie architektury.

Zostanie rowniez zaprojektowana klimatyzacja pomieszczenia serwerowni — szczegoty w

projekcie branzy sanitarne;j.

Elementy punktéw dystrybucyjnych musza by¢ umieszczane szafach dystrybucyj-
nych stanowigcych zabezpieczenie pasywnych paneli krosowych, urzadzen aktyw-
nych, kabli elastycznych oraz innego sprz¢tu instalowanego w stelazu 19”.

Szaf¢ dystrybucyjng nalezy ustawi¢ na state w pomieszczeniu w ten sposob, aby
zapewni¢ pelny dostep do przodu i tytu szafy po 100cm, z bokow szaf po 50cm.
Zaleca si¢ prowadzenie oddzielnych wiazek kablowych do poszczegolnych paneli
krosowych. Nalezy stosowaé zapas kabli w podlodze technicznej umozliwiajgcy
umieszczenie panela w dowolnym miejscu stelazu 19”. Do umocowania wigzek
kablowych nalezy wykorzysta¢ elementy montazowe szafy. Przy mocowaniu wig-
zek kablowych nalezy przestrzega¢ zasad maksymalnej sity Sciskania kabla, zalez-
nej od jego konstrukcji, podawanej w kartach katalogowych produktow.

Szafy PPD J3 w pomieszczeniu serwerowni nalezy potaczy¢ wewngtrznym
uziomem ochronnym budynku linkg miedziang LgY 16 mm?. Po wykonaniu po-
taczen z uziomem budynku wykona¢ pomiary, warto§¢ uziomu nie moze przekra-
cza¢ 10 ohm.

5.3 Budowa gniazd uzytkownikow instalacji teletechnicznej

Doprowadzenie kabli do gniazd wiaze si¢ z pozostawieniem zapasu kabla w obre-
bie gniazda badz tuz za nim w sytuacjach, kiedy gabaryty gniazda nie pozwalaja
na zorganizowanie zapasu. Instalacja gniazd musi uwzglednia¢ tatwy dostep uzyt-
kownikow do gniazd.

5.4 Trasowanie instalacji teletechnicznej

Trasa instalacji okablowania strukturalnego powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z
innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla
prawidlowej konserwacji oraz remontow. W przypadku dtugich traktow, gdzie ka-
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ble sieci teleinformatycznej i zasilajacej biegng rownolegle do siebie na odlegtosci
wigkszej niz 35m, nalezy zachowa¢ odlegtos¢ miedzy instalacjami, co najmniej
50mm lub stosowa¢ metalowe przegrody. Minimalna odleglo$¢ migdzy kablami
informatycznymi 1 lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi i prézniowo-
tukowymi (lub innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna wyno-
si¢ 130 mm. Kable stosowane w réznych celach (np. zasilajace energia elektryczna
i informatyczne) nie mogg by¢ umieszczane w tych samych wiagzkach. Rozne
wigzki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie. Szczegdlowe in-
formacje w normie PN-EN 50174-1:2002

5.5 Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow dla instalacji teletechnicznej

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji oka-
blowania strukturalnego bez wzglgdu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamoco-
wane do podloza w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technolo-
giczne, w jakich dana instalacja bgdzie pracowac, oraz sam rodzaj instalacji.

5.6 Instalacja strukturalna

Ze wzgledu na warunki budowy i status budynku okablowanie poziome zostanie
rozprowadzone w korytach kablowych natomiast w pomieszczeniach otynkowa-
nych pod tynkiem w rurach ostonowych o $r. 25mm, natomiast na korytarzach w
rurach ostlonowych w posadzce, powinno si¢ stosowaé kable w powltokach trud-
nopalnych - LSZH (nie jest to wymoég). Przy prowadzeniu tras kablowych zacho-
wac bezpieczne odlegltosci od innych instalacji. W przypadku traktow, gdzie kable
sieci teleinformatycznej 1 zasilajacej biegng razem i rownolegle do siebie na prze-
strzeni dluzszej niz 35m, nalezy zachowa¢ odleglos¢ (rozdzial) migdzy instalacja-
mi (szczegolnie zasilajacg 1 logiczng), co najmniej S0mm lub stosowaé metalowe

przegrody.
5.7 Przejscia przez Sciany i stropy dla instalacji teletechnicznej

Wszystkie przej$cia obwodow instalacji okablowania strukturalnego przez $ciany i
stropy itp. musza by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejscia te nalezy wyko-
nywa¢ w przepustach rurowych obwody instalacji okablowania strukturalnego
przechodzac przez podtogi i $ciany muszg by¢ chronione do wysokosci bezpiecz-
nej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stoso-
wac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

Przejscia przez Sciany w strefie ppoz, powinny by¢ dodatkowo zabezpieczone do
odpornosci ogniowej odpowiadajacej danej strefie ppoz.

5.8 Instalacja okablowania sieci LAN
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Wymagania og6lne dotyczace systemu okablowania strukturalnego

W celu spehienia najwyzszych wymogéw jakosciowych i wydajnosciowych nalezy za-
pewnic:

. Kabel F/FTP, 4x2x0,5mm

. Okablowanie miedziane kategorii 6A (klasa E).

. Wszystkie produkty musza by¢ fabrycznie nowe.

. Celem idealnego dopasowania komponentow, wszystkie produkty okablowania
musza pochodzi¢ z oferty jednego producenta i by¢ oznaczone jego nazwa lub logo.

. Producent okablowania musi obja¢ zainstalowany system bezptatng, 25-letnig sys-
temowg gwarancja niezawodnosci, ktéra obejmie tory transmisyjne miedziane i $wia-
tlowodowe w zakresie tgcza Channel (kable instalacyjne, panele 197, ztacza, kable kro-
sowe 1 przylaczeniowe). Gwarancja musi by¢ trojstronng umowa podpisana pomig¢dzy
Uzytkownikiem, Wykonawcg okablowania oraz Producentem.

. Producent okablowania jest zobligowany do reasekuracji zobowigzan gwarancyj-
nych Wykonawcy, w przypadku niemoznosci wywigzania si¢ Wykonawcy z tych zobo-
wigzan. Reasekuracja obejmuje okres, na jaki zostata udzielona gwarancja.

. Warunkiem udzielenia systemowej gwarancji niezawodnosci jest wykonanie insta-
lacji zgodnie z obowigzujacymi normami okablowania strukturalnego oraz zgodnie z za-
leceniami producenta. Instalacja musi by¢ wykonana przez Certyfikowanego Instalatora
systemu okablowania.

Kabel instalacyjny kategorii 6A
Kabel kat.6A, F/FTP. Kabel ekranowany folig oraz ocynkowana siatka miedziang. Im-
pedancja 100Q. Czestotliwo$¢ transmisji danych do 650 MHz.

Standaryzacje ISO/IEC 11801 2nd ed.; IEC 61156-5 2nd ed.; EN 50173-1; EN
50288-x-1
I IEC 60332-1; IEC 60754-2; IEC61034
Kategoria Kat. 64 1ISO
Klasa kabla Kabel instalacyjny
Elganowanie kabla FIFTP
Liézba 2yt 8
Skretka 4P
Cg’rkowita Srednica kabla [mm] a7,3
Kgnstrukcja kabla Scista tuba
Srlednica zyly 23 AWG
M;Zteria’r powtoki zewnetrznej LSZH
Charakterystyki powtoki zewnetrznej Bezhalogenowa, samogasngca, nie zawierajgca metali
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Modul polaczeniowy kategorii 6A

Modut przeznaczony do budowy taczy w standardzie 10Gigabit Ethernet (10GBASE-T)
oraz pracy na pasmie 500 MHz.

Moduty RJ-45 muszg bedg zapewniac:

Wszystkie wymagania ISO odno$nie komponentow Kat.6A (ISO/IEC 11801, EN 50173,
TIA 568-C.2, IEC 60603-7-51 and 60603-7)

Wymagania IEEE 802.3 dla 10GBASE-T

Poztacane kontakty (RJ45), cynowane kontakty IDC

Kompensacj¢ pojemnosciowa i indukcyjng

Kompatybilne z kablami krosowymi kat. 6,4

Kompatybilne z RJ-11/12/14

Dwa sposoby terminacji, zgodnie z TIA 568A Iub TIA 568B

Matryca posiada oznaczenia ulatwiajace terminacj¢ zgodne z wybranem standardem
(TIA568A lub TIA 568B)

Kompaktowy rozmiar pozwalajacy na zamontowanie dwoch niezaleznych modutow RJ45
keystone, réwniez w wersji STP, w jednym uchwycie montazowym 45 x 45 mm, bez ko-
niecznos$ci demontazu standardowej kapsulki ekranujgce;.

Celem zapewnienia niezawodnej wymiany danych dla nawet najbardziej wymagajacych
urzadzen koncowych dziatajacych z przepltywnoscig 10 Gb/s, nalezy zastosowac¢ kompo-
nenty o wydajnosci kategorii 6,, wg. najnowszych, aktualnych norm okablowania
Zasilanie urzadzen koncowych (kamer IP, telefonow IP, punktéw dostepowych WiFi itd.)
wg standardu PoE oraz PoE+.

Wydajng transmisjg w szerokim pasmie czestotliwosci, dzigki wewnetrznej konstrukcji
modutu keystone, w oparciu o ptytke drukowang PCB, na ktorej wykonane sg wszystkie
polaczenia. Nie nalezy stosowa¢ modutéw z wewngtrznymi potgczeniami drucianymi (bez
ptytki PCB).

Piny RJ45 muszg by¢ poztacane, co zagwarantuje odporno$¢ na korozj¢ oraz tuki elek-
tryczne powstajace przy podiagczaniu urzadzen PoE.

Beznarzedziowy montaz na kablach z zytami o srednicy AWG 22-26 oraz AWG 22/7-26/7,
w ktorym kazda z par zyl musi by¢ zaciskana w ztaczach IDC niezaleznym zaciskiem zin-
tegrowanym z gtdowna cze$cig modutu RJ45. Nie nalezy stosowac zlaczy z zewngtrznymi
(nie zintegrowanymi z glowna cz¢scig modutu) elementami zaciskajacymi zyly, gdyz nie
zapewniajg one tak doktadnego dopasowania do ztgcza, oraz czesto w czasie instalacji po
wyjeciu z opakowania ulegajg zagubieniu.

Minimalizacj¢ przestuchow migdzyparowych w miejscu wprowadzania par skretkowego
kabla instalacyjnego do zlacza, poprzez gwiezdziste rozprowadzenie par biegnagcych w kie-
runku ztgczy IDC. Nie nalezy stosowa¢ ztgczy, w ktorych pary w czasie instalacji biegng
rownolegle w stosunku do siebie gdyz powoduje to podwyzszone zakldcenia w postaci
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przestuchow miedzyparowych.

e Skuteczng ochrong przed zaktoceniami elektromagnetycznymi, pochodzacymi z sieci zasi-
lajacej 230V oraz z sgsiednich taczy okablowania. Moduty RJ45 muszg posiada¢ petne
ekranowanie 360°, wykonane w postaci petnej metalowej klatki Faradaya. Metalowa kap-
sutka ekranujgca musi zapewniac¢ pelng szczelno$¢ ekranowania od dotu i gory ztacza, po
bokach i z tytu oraz z przodu po wpigciu ekranowanego wtyku RJ45. Ponadto nalezy za-
chowac kontakt ekranu kabla instalacyjnego z ekranem zlgcza, na pelnym 360° obwodzie
kabla, zagwarantuje to bardzo dobre uziemienie ekranu kabla i doskonatg ochrong przed

zakloceniami.

e Dodatkowe ztacze do uziemienia ekranu kabla instalacyjnego (do podtaczenia drutu drena-
zowego z kabla skretkowego) celem podwyzszenia skuteczno$ci ekranowania kable.

o  Wszystkie 8 zyl skretki musi zosta¢ zakonczonych bezposrednio w ztaczu RJ45 keystone.
Nie nalezy stosowa¢ dodatkowych roztgczalnych zlaczy oraz wymiennych wktadek, ktore
stanowig dodatkowe potaczenie w kanale transmisyjnych i negatywnie wptywajg na para-
metry transmisyjne zwickszajac thumienie oraz ilos¢ sygnalow odbitych. Wszystkie 8 pi-
néw ztgcza RJ45 musi by¢ aktywnych.

e Standard mechanicznego montazu typu keystone w celu dopasowania do ptyt czotowych

gniazd szerokiej gamy producentéw osprzetu instalacyjnego.

e Moduly nalezy zastosowac w panelach rozdzielczych 19” w PPD oraz gniazdach PEL.

Dane techniczne

Kryteria

Zakres temperatury pracy -10°C do 60°C
Wilgotnos¢ 95% (bez kondensac;ji)
Kontakty — materiat wykonania CuSn

Powierzchnia kontaktow

> 0,76 uym zioto > 1,2 um nikiel

Obudowa — materiat wykonania

Odlew — modut ekranowany

llos¢ kontaktow IDC 8
Kontakt IDC — materiat wykonania CuSn, cynowany
Dopuszczalna Srednica zyty @ 0,4 mm (AWG26)

—0,65 mm (AWG22) Dopuszczalna $rednica skretki &

AWG22/7
Dopuszczalna $rednica powtoki zyty @

AWG26/7 -

0,8 mm—1,6 mm

Dopuszczalna $rednica kabla &

4.5 mm-9,0 mm

Mechaniczne zabezpieczenie zyt

Poprzez konstrukcje bloku (matrycy) terminujgcego

Mechaniczne zabezpieczenie kabla

Poprzez zintegrowany uchwyt kabla

IDC Insulation Displacment Contact

Opis
typowa (przy 20°C)

Warto$¢ standardowa

wg. normy Wartos¢
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llo$¢ cykli potgczeniowych min. >750 ISO/IEC118012™Ed. >1000
llo$¢ re-terminacii >4 IEC60352-3 24

Dane elektryczne

Opis Wartos¢ standardowa wg. normy Wartos¢
typowa (przy 20°)

Wytrzymatos$¢ elektryczna

Kontakty 1000 V DC lub AC peak IEC 60603-7 1200 VDC
Kontakty do ekranu 1500 VDC IEC 60603-7 1700 VDC
Rezysancja izolagcji > 500 MQ (100 V DC) IEC 60603-7 5GQ (100 V DC)
Rezystancja kontaktow <20 mQ IEC 60603-7 <5mQ

I/O rezystancja <200 mQ IEC 60603-7 30 mQ

I/0 rezystancja (unbalanced) <50 mQ IEC 60603-7 20 mQ
Obcigzalnos¢ pragdowa 1 Amp@60°C IEC 60603-7 Pass

Panel krosowy 24-portowy Kat.6,4
Cechy

— Panel wyposazony w 24 ekra-
nowane moduty Kat.6,

— Zintegrowany mechanizm
blokujacy moduty

— Zintegrowany uchwyt opasek
kablowych

— Panel w wersji ekranowanej

Dane techniczne

Typ montazu/wysokos¢ (U) Montaz w standardzie Rack 19/ 1U

Panel krosowy Poliweglan wzmacniany wioknem szklanym / blacha ocyn-
kowana

Panel krosowy kolor czarny RAL 9005

Klasyfikacja ogniowa UL9%4 V-0

Obcigzanie statyczne Skg/ 2kg

Wytrzymatos¢ na Sciskanie (plyta czolowa) 100N

Charakterystyki srodowiskowe

Kryteria Standard

12
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Temperatura pracy *(93%r.h.) +5°C do +40°C Klasa 3.1 Kontrolowane $rodowisko ETSI 30019-1-3
RoHS Zgodny z dyrektywa 2011/65/EU

Charakterystki elektryczne

Kryteria Standard
Przestuch pomiedzy kablami ANEXT Pass IEC 60512-25-9
Rezystancja uziemienia Pass IEC 61010-1

Szafa stojaca 19” 42U

Szafa 19” o wysokosci 42U i wymiarach podstawy 800x1000 mm, w kolorze czarnym (RAL9004),
o konstrukcji skrgcanej, wykonanej ze stali walcowanej na zimno SPCC.

Przednie drzwi wykonane z perforacjg 70%, tylne podwdjne, rowniez z perforacjg 70% zapewnia-
jaca odpowiedni przeptyw powietrza w szafie i wentylacje. Drzwi przednie zamykane na zamek 2
punktowy, tylne — na zamek 3 punktowy.

Ostony boczne petne, zamykane na zamki z kluczami. Bez oston bocznych w miejscach taczenia
szaf — wymagany zestaw $rub do tgczenia szaf.

Szafa ma umozliwia¢ wprowadzenie kabli do srodka od gory i od dotu. W tym celu musi posiadac
dwa przepusty szczotkowe w podtodze, jak rowniez podtoga ma by¢ pozbawiona zaslepki, nato-
miast dach wyposazony w 4 przepusty szczotkowe.

Szafa musi posiada¢ regulowane profile montazowe 19”, wykonane z galwanizowanej ocynkowa-
nej stali o grubosci 2 mm, ktéra umozliwia realizacje uziemienia. Dodatkowo profile montazowe
majg posiada¢ trwate oznaczenie wysokosci U. Wzdtuz profili montazowych szafa ma by¢ stan-
dardowo wyposazona w zamykane boczne prowadnice kabli wzdtuz catej wysokosci uzytkowej, a
takze drabink¢ kablowg montowang na boku szafy.

Szafa ma charakteryzowac si¢ nosnoscig min. 600 kg i by¢ ustawiona na cokole o wysokosci 100
mm. Cokél ma posiadaé przepust szczotkowy. Dodatkowo szafa musi mie¢ mozliwos¢ osadzenia
na kotkach i stopach jednoczes$nie.

Szafa musi zosta¢ wyposazona w panel wentylacyjny z czteroma wentylatorami, zasilany kablem
zakonczonym wtykiem C14 oraz listwe zasilajaca z min. 8 gniazdami C13 do zasilania urzadzen i
wentylatora, z kablem zasilajgcym zakonczonym wtykiem C14.

Patchpanel telefoniczny kat. 3

Kazdy panel telefoniczny ma mie¢ wysoko$¢ montazowag 1U i zawiera¢ zintegrowana pro-
wadnice, umozliwiajacag przymocowanie kabli majacych zakonczenie na panelu. Zmiana toru tele-
fonicznego do transmisji sprowadza si¢ to odpowiedniego krosowania sygnatu za pomoca kabla
zakonczonego zkgczami RJ-45.

Panel musi mie¢ mozliwos$¢ rozszycia do dwdch par na kazdy port na ptytce drukowanej PCB a w
przelacznicy na taczdéwkach roztacznych LSA. Ztacze IDC powinno umozliwiaé rozszycie kabla o
srednicy zyty 0.4-0.65mm.
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Organizer kabli

Listwa organizera kabli dla 19” szaf teleinformatycznych stojacych w PPD. Kolor czarny,

wysokos¢ 1U.

Switch 48-potréw

Minimalne wymagania:

Parametr Wymagania minimalne

[los¢ portoéw min. 48 portéw 10/100/1000, min. 4 porty Gigabit Ethernet SFP
Obudowa wiezowa 1U umozliwiajaca instalacj¢ w szafie 19"

Rozmiar tablicy adresow MAC min. 16 000

Zarzadzanie CLI, SSH, port konsoli

Warstwa przelaczania 2

Predkos¢ magistrali min. 104 Gbps

Przepustowos¢ min. 76 Mpps

Ilos¢ obstugiwanych VLAN-ow

min. 512 (IEEE 802.1q)

Funkcje wysokiej dostepnosci

Spanning Tree (IEEE 802.1d), Rapid Convergence Spanning Tree
(IEEE 802.1w), Muliple Spanning Tree (IEEE 802.15s)

Radius, SNMPv3, SSL, SSHv2, uwierzytelnianie wielu uzytkownikow
z osobna na jednym porcie fizycznym za pomoca IEEE 802.1x oraz

Bezpieczenstwo strony internetowej, lista kontroli dostepu (ACLs), reguty ACL per
kazdy uwierzytelniony uzytkownik, izolowanie uzytkownikéw w tym
samym vlanie (private vlan),

auto MDIX autonegocjacja predkosci, duplex-u oraz polaczenia (MDI/MDIX)

agregacja portow

zgodna z IEEE 802.3ad LACP
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priorytetyzacja zgodna z IEEE 802.1p, ToS, TCP/UDP, DiffServ,

QoS wsparcie dla 8 kolejek sprzgtowych, limit przepustowosci per port dla
ruchu wychodzacego i przychodzacego (rate-limiting)

Moniotorowanie RMON 4 grupy statistics, historia, alarmy, zdarzenia, SFLOW

Oprogramowanie Aktualizacje dostepne na stronie producenta

Gwarancja Wieczysta

Zasilanie Zasilacz 230 VAC, wparcie dla IEEE 802.3az

Serwis Wymiana nast¢pnego dnia roboczego na sprawne urzadzenie

Pozostate funkcje

LLDP,LLDP-MED, mozliwo$¢ uruchamiania testowego systemu (dual
flash images), obstuga ramek typu Jumbo, DHCP snooping, BPDU
Guard, BPDU Protection, UDLD, port Isolation, pelne wsparcie dla
IPv4 i IPv6, dynamiczna inspekcja ARP (Dynamic ARP Protection),
GVRP.

Switch 24-porty PoE

Minimalne wymagania:

Parametr Wymagania minimalne

Ilo$¢ portow min. 24 porty 10/100/1000 PoE+, min. 4 porty Gigabit Ethernet SFP
Obudowa wiezowa 1U umozliwiajaca instalacje w szafie 19"

Rozmiar tablicy adresow MAC min. 16 000

Zarzadzanie CLI, SSH, port konsoli

Warstwa przeltaczania 2

Predko$¢ magistrali min. 56 Gbps

Przepustowos¢ min. 40 Mpps

Ilo$¢ obstugiwanych VLAN-ow

min. 512 (IEEE 802.1q)

Funkcje wysokiej dostgpnosci

Spanning Tree (IEEE 802.1d), Rapid Convergence Spanning Tree
(IEEE 802.1w), Muliple Spanning Tree (IEEE 802.1s)

Radius, SNMPv3, SSL, SSHv2, uwierzytelnianie wielu uzytkownikow
z osobna na jednym porcie fizycznym za pomoca IEEE 802.1x oraz

Bezpieczenstwo strony internetowej, lista kontroli dostgpu (ACLs), reguty ACL per
kazdy uwierzytelniony uzytkownik, izolowanie uzytkownikow w tym
samym vlanie (private vlan),

auto MDIX autonegocjacja predkosci, duplex-u oraz polaczenia (MDI/MDIX)

agregacja portow

zgodna z IEEE 802.3ad LACP

Power over Ethernet

maksymalny pobor mocy nie moze przekraczac¢ 247W, budzet mocy
dla PoE minimum 195W

priorytetyzacja zgodna z IEEE 802.1p, ToS, TCP/UDP, DiffServ,

QoS wsparcie dla 8 kolejek sprzgtowych, limit przepustowosci per port dla

ruchu wychodzacego i przychodzacego (rate-limiting)
Monitorowanie RMON 4 grupy statistics, historia, alarmy, zdarzenia, SFLOW
Oprogramowanie Aktualizacje dostepne na stronie producenta
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Gwarancja

Wieczysta

Zasilanie

Zasilacz 230 VAC, wparcie dla IEEE 802.3az

Serwis

Wymiana nast¢pnego dnia roboczego na sprawne urzadzenie

LLDP,LLDP-MED, mozliwo$¢ uruchamiania testowego systemu (dual
flash images), obstuga ramek typu Jumbo, DHCP snooping, BPDU

Pozostate funkcje Guard, BPDU Protection, UDLD, port Isolation, pelne wsparcie dla

IPv4 i IPv6, dynamiczna inspekcja ARP (Dynamic ARP Protection),
GVRP.

Bezprzewodowy Punkt Dostepowy ( Access Point )

Minimalne wymagania:

Punkt dostepowy wspotpracujacy z kontrolerem Ruckus ZoneDirector ZD3025 bedacym
w posiadaniu Zamawiajacego.

Zasilanie 12 V, Power over Ethernet 802.3 af

Porty Ethernet: 2 auto MDX, auto-sensing 10/100/1000 Mbps, RJ-45, POE port
Jednoczesnych stacji: do 500 klientow na AP

Antena adaptacyjna, zapewniajgca do 64 unikalnych wzoréw na radio

Zysk anteny do 3 dBi

Zapobieganie zaktoceniom do 10 dB

Minimalna czulo$¢ odbioru do -100 dBm

Automatyczne aktualizacje oprogramowania przez FTP lub TFTP

Praca w pasmie 2,4 GHz i 5.x GHz

Obstuga standardow IEEE 802.11a/b/g/n/ac

Praca w trybie MIMO 2x2:2

Laczna sila sygnatu radiowego na wyjsciu

. 25 dBm dla 2.4GHz

. 25 dBm dla 5GHz

Obstugiwane szerokos$ci kanatu

. 20MHz, 40MHz, 80MHz

Obstugiwane protokoty/standardy zabezpieczen: WPA-PSK, WPA-TKIP, WPA2 AES,
802.111

Uwierzytelnianie 802.1X poprzez ZoneDirector (lokalna baza uzytkownikéw oraz
wsparcie dla RADIUS, LDAP i ActiveDirectory)

Wszystkie urzadzenia muszg by¢ objete dozywotnig gwarancjg na sprzet.

W przypadku uszkodzenia zastepcze urzadzenie zostanie wystane maksymalnie w ciggu
2 dni roboczych, a zepsute urzadzenie Zamawiajacy musi odesta¢ w ciggu 15 dni robo-
czych od daty dostarczenia zamiennika. Koszty transportu nie beda obcigzaty Zamawia-

jacego.
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UPS

Minimalne wymagania:

Lp | Element kon- | Wymagania minimalne
figuracji
1 Wysokosé Maksymalnie 3 U
2 | Moc pozorna | Min 5000 VA
3 Moc aktywna | Min 4500W
5 Gniazda Min. 4 szt. typ C13; Min. 4 szt. typ C19; Min. 1 szt. Typ IEC-309
6 Panel LCD Tak.
7 Modutowos¢ Tak. Wymagana jest mozliwo$¢ wymiany baterii oraz elektroniki na zasadach hot-
swap
8 Funkcje do- Mozliwo$¢ zdalnego monitorowania pracy UPS poprzez sie¢ lokalng za pomoca in-
datkowe terfejsu www; Wsparcie dla zarzadzania za pomoca protokotu SNMP. Wsparcie dla
podlaczenia zewngtrznego wytacznika awaryjnego (Remote Emergency Power Off);
Informacja na temat zblizajacej si¢ awarii baterii; Kompatybilnos¢ elektromagne-
tyczna z normami IEC 801-2, IEC 801-3, IEC 801-4, IEC 801-5
9 | Mozliwos¢ Mozliwo$¢ rozbudowy do minimum czterech dodatkowych modutéw bateryjnych
rozbudowy wydluzajacych czas podtrzymania zasilania
10 | Gwarancja Minimum 5-letnia gwarancja, w miejscu instalacji, z czasem reakcji w nastgpnym
dniu roboczym.
Dostarczone urzadzenie musi by¢ produktem fabrycznie nowym, nieuzywanym, do-
starczonym poprzez autoryzowany kanat sprzedazy producenta na terenie Polski.
Sprzet musi spetnia¢ wszystkie wymogi dotyczace bezpieczenstwa oraz zuzycia ener-
gii okreslone w obowigzujacym w Polsce prawie.

Inteligentna listwa zasilajaca

Minimalne wymagania:

. Wyswietlacz adresu i wartosci wyj$¢

. RUN: biezacy stan listwy; M/S: indykator stanu biezagcego master/slave
. OUTLET No.1: wybor adresu wyjscia (1-8 gniazd):

. RESET: stan i zmiana stanu master lub slave, przycisk resetu

. Smoke: do potagczenia z czujnikiem dymu
. Port2: zapasowy port RS485

1
2
3
4
5. Water: do potaczenia z czujnikiem obecnosci wody
6
7
8

. NET: w przypadku zarzadzania listwa ActiPower za pomocg sieci, port
ten wykorzystywany jest do potaczenia z gniazdem RJ45 w PC, HUB,
routerach
9. SER: grupowanie wejs$¢
10. LINK: grupowanie wyjs¢

11. Portl: port do aktualizacji oprogramowania

12. Doorl, Door2: do potaczenia z czujnikiem otwarcia drzwi
13. T/H1&T/H2&T/H3: czujnik temperatury/wilgotnosci
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5.9 Polgczenie Zewnetrzne

W celu integracji sieci LAN nalezy ulozy¢ przewody, $wiattowodowy 12J oraz wielo-
parowy telefoniczny od PPD J1 do PPD J3. Na zewnatrz przewody ulozy¢ w istniejace;j
kanalizacji kablowe;j.

Przed utozeniem nowych przewodoéw nalezy usunaé wszystkie kable i przewody z
istniejgcej kanalizacji, nastgpnie wciggnaé orurowanie HDPE32. W dwoch krancowych
studniach kablowych zamontowac¢ stelaz zapasu kabla z pokrywg 410x410mm. Do ka-
nalizacji wtornej HDPE wciggna¢ przewod $wiattowodowy 12J. Na obu koncach kana-
lizacji na zamontowanym stelazu pozostawi¢ po 10m zapasu kabla §wiattowodowego.
Kabel wieloparowy wciagna¢ do istniejacej kanalizacji. Kabel wieloparowy nalezy roz-
szy¢ na obu koncach na panelach krosowych telefonicznych. Kabel $wiattowodowy na-
lezy na obu koncach zakonczy¢ na panelach krosowych swiattowodowych z wykorzy-
staniem gniazd LC duplex Ztacze LC/PC powinno zawiera¢ zabezpieczenie przeciw
ol$nieniu $wiatlem lasera i nieautoryzowanemu wypieciu ztacza z adaptera. Powinno
rowniez zawiera¢ pOlprzezroczysta zaslepke przeciwkurzowsy, ktéra umozliwia wizual-
ne i bezpieczne sprawdzenie poprawnosci wykonanego tacza (zaslepka zabarwia si¢ na
kolor $wiatla emitowanego przez zrodto na drugim koncu). Pozwala to na lepszy prze-
glad polaczen w panelu. Adaptery LC powinny posiada¢ ceramiczny element dopaso-
wujacy. O wyjeciu wtyku LC z adaptera LC panela krosowniczego powinien decydo-
waé administrator sieci zdejmujac za pomoca specjalnego klucza blokade. Swiattowod
nalezy zespawac trwale w kasecie spawow umieszonej w panelu. Spaw nie powinien
przekracza¢ thumiennosci 0,05 — 0,1 dB.

Przewdd $wiattowodowy
SM 12J (1 x 12) 9/125 PE

Osrodek kabla stanowi centralny element wytrzymalo$ciowy w postaci rdzenia z two-
rzywa sztucznego otoczony luznymi tubami, w ktorych znajduja si¢ wiokna
swiattowodowe. Wnetrze tub wypetnia zel hydrofobowy, ktéry stanowi izolacj¢ prze-
ciwwilgociowa wiokien. Calos$¢ osrodka pozostaje otoczona i zabezpieczona tworzy-
wem sztucznym oraz widknami aramidowymi, stanowigcymi bezpieczng zapor¢ anty-
gryzoniowa. Tuba zielona jest tuba kierunkowa.

Elementy wytrzymato$ciowe - otulina z widkien aramidowych

Powloka zewnetrzna - polietylen PE odporny na wilgo¢ i promieniowanie UV, kolor
czarny, nadruk informacyjny w kolorze biatym, licznik dlugosci co Im

Tlumienie widkna dla 1310 nm — < 0,40 dB/km

Thumienie widkna dla 1550 nm - < 0,25 dB/km

Dyspersja polaryzacyjna - < 0,2ps/\ km

Dyspersja chromatyczna - < 0,092ps/nm2*km
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Przewdd wieloparowy
XzZTKMX 25x4x0,8mm

Telekomunikacyjny kabel miejscowy z wigzkami parowymi o izolacji z polietylenu
piankowego z cienkg warstwa polietylenu jednolitego, w powloce polietylenowej z za-
pora przeciwwilgociowa, wypetiony zelem.

Kabel przeznaczony do budowy telekomunikacyjnych sieci miejscowych, potaczenia
abonentow do centrali, potaczen migdzy centralami oraz do instalacji telefonicznej w
zaktadach przemystowych. Kabel przeznaczony do uktadania w kanalizacji kablowej i
bezposrednio w ziemi, na terenach o matym zagrozeniu uszkodzeniami mechanicznymi.
Budowa:

- Zyly: miedziane, jednodrutowe

- Izolacja: polietylen piankowy z zewnetrzng warstwa polietylenu jednolitego

- Wypehnienie: zel hydrofobowy

- Zapora przeciwwilgociowa: tasma aluminiowa pokryta dwustronnie warstwa kopoli-
meru etylenu

- Powtloka: polietylen powtokowy

Dane techniczne:

- Temperatura uktadania: -10°C do +50°C

- Asymetria pojemnosci migdzy torami macierzystymi k1 (max): 500 pF/500m

- Asymetria pojemnosci migdzy parami k1 (max): 854 pF/km

- Pojemnos¢ skuteczna par (max): 55 nF/km

- Odpornosc¢ na napigcie probiercze powloki polietylenowej (przemienne/stale): 8/12 kV
- Minimalny promien gigcia: 10 x $rednica kabla

5.10 Instalacja CCTV

System CCTV monitorowatl bedzie strefy wejs¢ do budynku oraz ciagi komunikacyjne
wewnatrz obiektu.

W skiad systemu wchodza nastepujace elementy:

. kamery, obiektywy, obudowy ochronne, uchwyty itp.;

Kamery begda prowadzity obserwacje nastgpujacych elementow:

. najblizsze otoczenie budynku,

. wejscia do budynkow,

. ciggi komunikacyjne w budynku

Wewnatrz budynku przewidziano zainstalowanie kamer na wysoko$ci co najmniej 2,2-
2,5m. Kamery zewngtrzne nalezy montowa¢ na wysokosci ok. 4-5m, przy uzyciu dedy-
kowanej dla kamery puszki dystansowej, gdzie nalezy schowac zapas przewodu.
Kamery wewnetrzne montowacé na suficie podwieszonym. W przypadku braku sufitu
podwieszonego nalezy przeprowadzi¢ montaz z uwzglednieniem puszki dystansowej (do
ukrycia przewodu). Sposob montazu nalezy ustali¢ na etapie wykonawstwa.
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Kamera Zewnetrzna

—Przetwornik  1/3 " (CMOS progresywny)

—Tryb Dzien/Noc Filtr mechaniczny

—Czulos¢ 0,1 Lux (F1.2)

—Czutos¢ cz-b 0.0 Lux (F1.2, oswietlacz IR)

—Obiektyw w komplecie 2,8-12 mm (przystona DC)

—Regulacja ostrosci Reczna

—Os$wietlacz IR Wbudowany (zasi¢g do 30m)

—Predkos¢ elektronicznej migawki ELC 1/25-1/100000 s

—Kompensacja §wiatla tylnego Tak

—WDR - Szeroki zakres dynamiki Tak (cyfrowy WDR), BLC (pra-
wo/lewo/gora/dot/srodek)

—Redukcja szumow Tak (3D)

—Kompresja wizji H.264

—Maksymalna rozdzielczo$¢ obrazu 2048x1536 pikseli

—Maksymalna ilo$¢ transmitowanych obrazow 20 kl./s (H.264) (2048x1536)

—Inne obslugiwane rozdzielczosci 1920x1080, 1280x720 pikseli (25kl./s),
1920x1080,1280x720 (30kl/s, 60Hz)

—Ilos¢ jednoczesnych strumieni IP - 6

—Detekcja sabotazu

—Detekcja ruchu

—Obstugiwane protokoty sieciowe TCP/IP, HTTP, DHCP, DNS, DDNS, RTP,
RTSP, PPPoE, SMTP, NTP, SNMP, HTTPS, FTP, 802.1x, QoS

—Interfejs Ethernet 10/100 Mbps

—Rejestracja na kart¢ pamigci micoSD (32GB)

—Klasa szczelnosci [P66

—Zasilanie PoE (klasa 3)

Kamera Wewnetrzna

—  Przetwornik 1/3 " Prograssive SCAN CMOS

—  Czulos¢ 0.5 Lux @F1.2

— Ogniskowa obiektywu 2.8 mm

— Montaz obiektywu M12

— Tryb Dziefi/Noc Elektroniczny

— Predkos¢ elektronicznej migawki ELC  1/25...1/100 000s

— Kompresja wizji H.264/MJPEG/MPEG-4

— Obstugiwane rozdzielczosci 1600x1200 pikseli 1600x912, 1280x720,
1280x960

— Ilo$¢ transmitowanych obrazow12.5 kl./s przy 1600x1200

— Strumienie video 2 (gtowny i pomocniczy dostgpne jednoczesnie)
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—  Obstugiwane protokoty sieciowe TCP
/UDP/IP/HTTP/DNS/PPPoE/RTP/RTCP/RTSP/ICMP/DHCP/NTP/SMTP

— Standard ONVIF, PSIA, CGI

— Detekcja ruchu Tak (réwniez antysabotaz)

— Interfejs komunikacyjny 10/100Mbps

— Katregulacji  H:+15° V:0...90°, R: £15°

— Zasilanie12V DC/PoE , 802.3af

5.11 Instalacja SSWiN

Centrala SWiN

—mozliwo$¢ podziatu systemu na strefy i partycje

—magistrale komunikacyjne do podiaczania manipulatoréw i modutéw rozszerzen.

—obstuga systemu przy pomocy manipulatoréw LCD, klawiatur strefowych, pilotow
i kart zblizeniowych.

—funkcje kontroli dostepu i automatyki domowe;j

—wbudowany zasilacz impulsowy

Czujka PIR +MW

Wykorzystuje taczong technologi¢ detekcji podczerwieni i detekcji mikrofalowej. Uru-
chomienie przekaznika sygnatu alarmowego nastepuje dopiero wtedy, gdy obydwa czuj-
niki zostang naruszone w tym samym czasie.

—funkcja antymaskingu

—technologia detekcji mikrofalowej

—regulacja sygnatu mikrofalowego

—regulacja czutosci czujki PIR

Modutl 8 wyj./ 8 wej.

Przeznaczony jest do powigkszania puli wyj$¢ dostgpnych dla celow sygnalizacji i ste-
rowania oraz puli wej$¢ dostepnych do podtaczana czujek wlamaniowych oraz urzgdzen
automatyki.

—rozbudowa systemu o 8 wyjs$¢: 4x typu OC i 4x wyjscia przekaznikowe

—rozbudowa systemu o 8 wejsé¢

—obstuga konfiguracji NO, NC, EOL, 2EOL/NO i 2EOL/NC.

—obstuga czujek wibracyjnych i roletowych

—zasilacz impulsowy.

Manipulator kodowy

—podswietlenie klawiatury 1 wy$wietlacza.
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—diody LED informujace o stanie systemu.

—alarmy NAPAD, POZAR, POMOC wywolywanie z klawiatury
—sygnalizacja dzwigkowa wybranych zdarzen w systemie.

—dwa wejscia.

—sygnalizacja utraty tacznosci z centralg.

5.12 Instalacja Oddymiania

Zgodnie z przepisami oddymianiem obj¢te beda klatki schodowe. Klatki schodowe od-
dymiana bgdzie automatycznie, poprzez otwarcie okna oddymiajgcego na ostatniej kon-
dygnacji. Dodatkowo przewidziano kompensacj¢ powietrza poprzez automatyczne
otwarcie okien na najnizszej kondygnacji. Okno oddymiajace zostato dobrane zgodnie z
obowigzujacymi przepisami.

Specyfikacje zastosowanych urzadzen.

Centrala oddymiania:
—napigcie zasilania: 230 VAC, 50Hz
— napigcie pracy: 21+-32VDC
— obcigzalno$¢ pradowa: 16A
— obudowa: stalowa, natynkowa
— stopien ochrony obudowy: IP 42
— aprobata techniczna, certyfikat zgodnosci, $wiadectwo dopuszczenia CNBOP

Przycisk oddymiania

— obudowa: natynkowa, kolor pomaranczowy RAL 2011

— stopien ochrony obudowy: IP 42

— sygnalizacja: diodowa i akustyczna

— aprobata techniczna, certyfikat zgodnosci, $wiadectwo dopuszczenia CNBOP

Przycisk Przewietrzania

Przetacznik przewietrzania stuzy do recznego sterowania polozenia klap
dymowych w funkcji wentylowania i przewietrzania pomieszczen. Przelacznik ma na
celu otwieranie, zamykanie i zatrzymywanie ruchomych segmentow wyciaggéw dymu,
w dowolnym potozeniu. Stan otwarcia wyciggdw dymu, powinien by¢ sygnalizowany
$wieceniem lampki ,,OTWARCIE”, a sama lampka powinna by¢ zlokalizowana w
tym przycisku. W przypadku podtaczenia wytacznikéw krancowych proces otwierania
klap powinien by¢ sygnalizowany dodatkowo pulsacyjnym $wieceniem lampki, a za-
dziatanie krancowki cigglym $wieceniem lampki.
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Czujka Dymu

Do zabezpieczenia klatki stosowa¢ autonomiczng czujke na linii dozorowej centrali
oddymiania w postaci konwencjonalnej czujki optycznej z gniazdem, kompatybilnej z
projektowang centrala oddymiania. Zaprojektowana czujka powinna by¢ elementem
przeznaczonym do wykrywania widzialnego dymu, powstajacego w bezplomienio-
wym, poczatkowym stadium pozaru, wtedy, gdy materiat zaczyna si¢ tli¢, a wigc na
ogot dhugo przed pojawieniem si¢ otwartego ptomienia i zauwazalnego wzrostu tem-
peratury. Czujka powinna by¢ przewidziana do pracy w pomieszczeniach zamknie-
tych, w ktorych w normalnych warunkach nie wystepuje dym, kurz i skraplanie pary
wodne;j.

Czujke nalezy montowa¢ na stropie, z zachowaniem obowiazujacych wytycznych
montazu punktowych czujek dymu. Okablowanie czujki przewodem

YnTKSY 1x2x0.8mm

5.16 Instalacja przyzywowa

System przyzywowy umozliwia wezwanie pomocy przez osobg¢ niepetosprawng..

W wc znajdujg si¢ przycisk sznurkowy oraz przycisk grzybkowy przy umywalce do
wezwania pomocy.

Nad drzwiami do pomieszczen znajduje si¢ czerwona lampka kierunkowa.

W pomieszczeniu portierni znajduje si¢ centralka informujgca o wezwaniu pomocy z
wec dla 0sob niepelnosprawnych.

Parametry Urzqdzen:

Centrala przyzywowa ( zasilacz w zestawie )

Gabaryty: 270x200x48mm, obudowa natynkowa z tworzywa ABS pokryta folig polie-
strowa.

Pojemnos$¢: 12 pomieszczen, diody §wiecace z polami na opis numeréw pomieszczen.
Dwa sygnalizatory akustyczne, przetacznik trybu pracy nocnej (cze¢Sciowe wyciszenie
sygnatu).

Wejscie na opcjonalny przycisk catkowitego wyciszania sygnatu akustycznego do
czasu skasowania wezwan. Mozliwo$¢ dotgczenia czterech paneli sygnalizacji aku-
stycznej PS-A/PK-ASO.

Napigcie robocze: 12V DC z zewngtrznego zasilacza STABILIZOWANEGO, wy-
tacznik zasilania.

Przycisk kasujacy

Lacznik przyciskowy niestabilny zwierny osprzetu elektrycznego oznakowany pikto-
gramem zelowym KASOWANIE z ramkg pojedyncza.

Gabaryty: 90x90mm, wersja wtynkowa do puszki instalacyjnej fi. 60 mm.

Kolor: BIALY.
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Przycisk grzybkowy

Lacznik przyciskowy niestabilny zwierny osprzetu elektrycznego oznakowany pikto-
gramem zelowym WEZWANIE z ramkg pojedyncza.

Gabaryty: 90x90mm, wersja wtynkowa do puszki instalacyjnej fi. 60 mm.

Kolor: BIALY.

Przycisk pociagowy

Gabaryty: 90x90mm, z ramka pojedyncza, wersja wtynkowa do puszki instalacyjnej
fi. 60 mm. Kolor: BIALY.

Obciagznik z piktogramem oraz sznur ok.170cm.

Dodatkowa naklejka zelowa "WEZWANIE” na glazurg.

Lampka sygnalizacyjna

Gabaryty: fi-110mmx38mm, nachylona pod katem ok. 30 stopni do podtoza. Obudo-
wa natynkowa z tworzywa ABS, pokryta folig poliestrowa.

Matryca czerwonych diod §wiecacych, uktad podtrzymujacy wezwania. Sygnalizator
akustyczny z mozliwos$cig wylaczenia sygnatu.

Napigcie robocze: 12V DC, pobér pradu przy sygnalizacji ok.80mA.

5.17 Konserwacja systemow

Wykaz czynnosci, ktore nalezy wykona¢ w trakcie przeprowadzonych okresowych
przegladoéw konserwacyjnych:

ogledziny stanu technicznego systemu,

sprawdzenie rozmieszczenia i stanu zamocowania urzadzen systemow,
sprawdzenie zgodno$ci z wymaganiami wszystkich potgczen gietkich,
sprawdzenie stanu wszystkich zaciskow $rubowych, punktéw lutowni-

czych instalacji,

° czyszczenie i odkurzanie , sprawdzenie stanu zamkni¢¢ urzadzen syste-
mow,

° sprawdzenie poprawnosci dzialania wszystkich kamer, obiektywow kamer,
° sprawdzenie pracy urzadzen decyzyjnych systemow zgodnie z procedura

zalecang przez producenta,

skanowanie powierzchni dyskéw dla systemu CCTV.

Po zakonczeniu prac instalacyjnych i przed jej uruchomieniem wykonawca powi-
nien dokona¢ nastegpujacego sprawdzenia i pomiaréw instalacji:

® kontrola zastosowan urzadzen i materiatow,

L] kontrola wykonywanych potaczen,

® kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspolnych odcinkéw z innymi in-
stalacjami,
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L] sprawdzenie instalacji ze wzgledu na zwarcia lub przerwy, ktére mogly
zaistnie¢
® sprawdzenie rezystancji obwodow
L] sprawdzenie rezystancji zyt

Podczas kazdej konserwacji okresowej nalezy wykonac nastgpujace sprawdzenia:

- sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocowania catlego wyposazenia i
urzadzen na pod stawie dokumentacji technicznej;

- sprawdzenie poprawnosci dziatania wszystkich urzadzen, lacznie z urzadze-
niami uruchamianymi r¢cznie, sprawdzenie poprawnosci oprogramowania, po-
prawnosci wykonywanych sterowan oraz poprawnosci wykonywanych monitoro-
wan;

- sprawdzenie zgodnos$ci z wymaganiami wszystkich potaczen gietkich;

- sprawdzenie zasilania awaryjnego;

- sprawdzenie centrali i jej obslugi zgodnie z zaleceniami.

Instalacje teletechniczne nalezy prowadzié¢ innymi trasami niz instalacje elek-

tryczne.

Za zgoda inwestora wszystkie urzadzenia w.w. mozna zamieni¢ na urzadzenia

o rownowaznych parametrach

Kontrola, badania i odbiér wyrobéw i robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole roboét, jakosci materiatow i
elementow i musi zapewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwos$¢ pobiera-
nia probek i badania materiatow i robot. Wykonawca bedzie prowadzit pomiary i
badania materiatéw oraz robot z czgstotliwoscig gwarantujaca, ze roboty wykona-
no zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfika-
cjach technicznych.

Wszystkie lacza w systemie nalezy przetestowac pod katem spetiania wymogow
klasy E/ kategorii 6 wg ISO 11801 lub EN 50173:

. Nalezy przeprowadzi¢ pomiary w uktadzie pomiarowym typu ,,Channel”
(tacznie z kablami krosowymi i kablami przytagczeniowymi). Do pomiaru kazdego
lacza nalezy uzy¢ odrgbnej pary kabli potaczeniowych, ktora w przysztosci po-
winna by¢ wykorzystywana w powigzaniu wtasnie z tym taczem. W zwigzku z
powyzszym nalezy zapewnic¢ peten zestaw kabli potaczeniowych RJ45.

25




pazdziernik SPECYFIKACJA TECHNICZNA
2015 WYKONANIA | ODBIORU ROBOT ST-IT.
. Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem o poziomie doktadnos$ci, co najmniej

,Level IV”. Zalecane typy miernikow: DTX-1800 Iub DTX-1200 firmy Fluke Ne-
tworks.

. Nalezy wykona¢ pomiary certyfikacyjne, w ktorych po zmierzeniu rze-
czywistych warto$ci parametrow lacza, miernik automatycznie poréwna je z gra-
nicznymi warto$ciami definiowanymi przez aktualne normy okablowania i okresli
wynik poréwnania.

. Wyniki pomiarow certyfikacyjnych wszystkich taczy musza by¢ prawi-
diowe.
. Pomiary nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 50346.
. Wymagany zakres mierzonych parametrow dla kazdej z par (kombinacji
par):

v Mapa polgczen - poprawnosé i ciggtos¢ wykonanych potaczen

v’ Straty odbiciowe (ang. RL - Return Loss)

v’ Straty wtrgceniowe - thumienie (ang. IL - Insertion Loss)

v’ Straty przestuchow zbliznych (ang. NEXT - Near End Crosstalk Loss)

v Sumaryczny parametr NEXT (ang. PSNEXT — Power Sum NEXT)

v

Wspotczynnik tlumienia w odniesieniu do straty przestuchu na bliskim
koncu (ang. ACR-N — Attenuation to Crosstalk Ratio at the Near end)
Sumaryczny wspotczynnik ACR-N (ang. PSACR-N — Power Sum ACR-
N)

Wspolczynnik thumienia w odniesieniu do straty przestuchu na dalekim
koncu (ang. ACR-F — Attenuation to Crosstalk Ratio at the Far end)
Sumaryczny wspotczynnik ACR-F (ang. PSACR-F — Power Sum ACR-F)
Rezystancja petli dla pradu statego (ang. DC current loop)

Opoznienie propagacji (ang. Propagation delay)

Rdznica opoznien propagacji (ang. Delay skew)

Pomiary sieci $wiattowodowej powinny by¢ wykonane zgodnie z norma ISO/IEC
14763-3/A1. Pomiary nalezy wykona¢ dla wszystkich interfejsow okablowania szkie-
letowego.

Pomiary toréw transmisyjnych

<\

<\

SRR

. Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem, ktoéry umozliwia pomiar parametrow we-
dlug aktualnie obowigzujacych norm. Sprzgt pomiarowy musi posiada¢ aktualny cer-
tyfikat potwierdzajacy doktadno$¢ jego wskazan.

. Pomiar toru transmisyjnego $wiattowodowego wielomodowego powinien okre-
$la¢ thumienie tacza w dwoch oknach transmisyjnych: 1310nm i 1550nm.

. Thumienie moze by¢ wyznaczone za pomocg miernika spadku mocy optycznej
lub reflektometru.

. Pomiar spadku mocy optycznej nalezy wykona¢ przy wykorzystaniu metody z
3 kablami referencyjnymi w kazdym z przypadkow przy wykorzystaniu kabli pomia-
rowych z wtykami referencyjnymi.

. Przy pomiarze reflektometrem nalezy uzy¢ rozbiegdwki oraz dobiegdwki w ce-
lu okreslenia jakosci wszystkich zlaczy.
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. Niezaleznie od uzytego sprzgtu pomiarowego kompletny pomiar thumienia kaz-
dego toru transmisyjnego $wiattowodowego powinien by¢ przeprowadzony w dwie
strony w dwoch oknach transmisyjnych:

o od punktu A do punktu B w oknie 1310nm (SM)/ 1550nm (SM)

o od punktu B do punktu A w oknie 1310nm (SM)/ 1550nm (SM)

. Na raportach pomiaro6w powinna znalez¢ si¢ informacja opisujaca wielkos¢
marginesu (inaczej zapasu, tj. r6znicy pomigdzy wymaganiem normy a pomiarem, za-
zwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich dla kazdej mierzonej wielkosci).

Wyniki pomiaréw nalezy opracowac i dotagczy¢ do dokumentacji powykonawczej

Wymagania gwarancyjne systemu okablowania strukturalnego

Dostawca poprzez Wykonawce systemu okablowania strukturalnego powinien zapew-
ni¢ min. 25 letnig gwarancj¢ producenta systemu tj. na wszystkie podsystemy okablo-
wania poziomego oraz okablowania magistralnego. Gwarancja na system miedziany i
swiattowodowy powinna by¢ udzielana na system, jako cato$¢. 25-letnia gwarancja
powinna by¢ standardowym elementem w ofercie producenta, nie moze by¢ oferowana
»specjalnie dla tej inwestycji” przez wykonawce, dostawce, dystrybutora, a nawet
przez producenta.

Gwarancja systemowa powinna obejmowac:

1. Gwarancje systemowa (Producent zagwarantuje, ze jesli w jego produktach podczas
dostawy, instalacji badz 25-letniej eksploatacji wykryte zostang wady lub usterki fa-
bryczne, to produkty te zostang naprawione badz wymienione)

2. Gwarancj¢ parametréw lacza/kanatu (Producent zagwarantuje, ze tacze stale badz
kanat transmisyjny zbudowany z jego komponentéw prze okres 25 lat bedzie charakte-
ryzowat si¢ parametrami transmisyjnymi przewyzszajagcymi wymogi stawiane przez
norme¢ ISO/IEC11801 2nd edition dla klasy E)

3. Wieczystg gwarancje¢ aplikacji (Producent zagwarantuje, ze na jego systemie oka-
blowania

przez okres ,,zycia” zainstalowanej sieci beda pracowaty dowolne aplikacje (wspotcze-
sne i stworzone w przyszto$ci), ktore zaprojektowane byty (lub beda) dla systemow
okablowania

klasy E (w rozumieniu normy ISO/IEC 118012nd Wszystkie elementy systemu musza
by¢ wyprodukowane przez jednego producenta i spetnia¢ wymagania norm ISO/IEC
11801 edycja 2, EN50173 i EN50174.

Producent system okablowania strukturalnego powinien przedstawi¢ certyfikaty za-
pewnienia jakosci ISO9001.

W celu zabezpieczenia interesu Uzytkownika koncowego by dowies¢ zdolnosci
udzielenia gwarancji 25-letniej systemowej producenta systemu okablowania - Uzyt-
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kownikowi koncowemu (lub Inwestorowi) wykonawca okablowania (firma instalacyj-
na) powinien przedstawi¢ certyfikat Instalatora (imienny) poswiadczajacy ukonczenie
kursu certyfikacyjnego przez dwie osoby zatrudnionych pracownikéw - wydany ter-
minowo przez producenta (a nie w imieniu producenta). Dopuszczane sg certyfikaty
wydane w jezyku innym niz polski.

Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiar robét

Obmiar robot trzeba wykonywa¢ w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar prze-
prowadzony powinien by¢ zgodnie z obowigzujacymi zasadami zardOwno na etapie
wykonywania, jak i po zakonczeniu wykonywania elementu robdt stanowigcego
odrgbng calos¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w koszto-
rysowaniu.

9 Odbiér robét budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi
nastgpujace dokumenty:

o Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkow roboczych,

o Pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem inwestora
oraz z zespolem projektowym,

o Dziennik budowy i ksigzke obmiarow,

o Protokotly odbioréw czesciowych,

o Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i

wszelkie dokumenty zwigzane z zastosowanymi urzadzeniami i materiatami,
. Protokotly sprawdzenia, skuteczno$ci i wydajnos$ci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentow moga ulec zmianom i po-
szerzeniom.

Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Ob-
owigzkowo w sktad komisji wchodza:

o Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
o Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robot),

o Kierownik robot elektrycznych,

o Przedstawiciele uzytkownika obiektu.
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10 Rozliczenie robét
Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robodt i pomiaréw koncowych (
pomontazowych)

11 Dokumenty odniesienia

A Projektowane instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z obowiazujgcym przepi-
sami prawa i Polskimi Normami, a w szczeg6lno$ci:

A Ustawa z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 2010 r., Nr 243,
RKR poz. 1623 z pdzniejszymi zmianami),

A Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.
(Dz. U. 22002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

Normy zwiazane z instalacja:

A Zgodnos$¢ systemu okablowania strukturalnego z norma europejska
ISO/TEC 11801:wersja 2.0 1 EN 50173-1 wydanie drugie z roku 2003.

A PN-EN 50174-1 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 1
Specyfikacjai zapewnienie jakoSci.

A PN-EN 50174-2 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 2
Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow.

A PN-EN 50174-3 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. cz. 3
Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow.
A PN — EN 50310 Stosowanie potaczen wyrownawczych i uziemiajacych w

budynkach z zainstalowanym sprz¢tem informatycznym.
A PN — EN 50310 i 61935 Technika informatyczna. Instalacja okablowania.
Badanie Zainstalowanego okablowania.

A System okablowania strukturalnego musi by¢ objety minimum 20-letni
gwarancjg producenta systemu

A Norma BN-84/8984-10. Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe
— Instalacje wewngetrzne.

A Norma BN-88/894-19. Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe

A Norma BN-88/894-17/03. Telekomunikacyjne sieci miejscowe — Linie ka-
blowe.

A Aktualne przepisy, zarzadzenia, normy, informacje.

A Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych - IE 1980,
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