DOPOSAŻENIE SYMULATORA POLARIS

OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA

doposażenie sprzętu i aktualizacja oprogramowania symulatora nawigacyjno-manewrowego statku z systemem dynamicznego pozycjonowania (DP) na jednym mostku
1. Specyfikacja doposażenia sprzętu i aktualizacji oprogramowania symulatora nawigacyjno-manewrowego statku z systemem dynamicznego pozycjonowania (DP) na jednym mostku typu Kongsberg Polaris / K-Pos w Centrum Inżynierii Ruchu Morskiego Akademii Morskiej w Szczecinie.
1.1. Doposażenie i aktualizacja oprogramowania symulatora ma spełniać wymagania dla symulatora klasy A zgodnie z kryteriami Nautical Institute w Londynie, DNV oraz IMCA. Dodatkowe funkcjonalności i sprzęt spełniający te wymagania to:

1.1.1. System zarządzania energią (PM) na stanowisku komputerowym instruktora pełniącego rolę mechanika okrętowego. Sterowanie wszystkimi zasobami energetycznymi statku (generatory, magistrale przesyłowe, przełączniki) wraz z zewnętrznymi odbiornikami energii. Funkcjonalność automatyczna i półautomatyczna z funkcją „Auto blocking” i bez niej. System ma realistycznie symulować opóźnienie czasowe sekwencji uruchomienia generatorów podczas sterowania i zadawanych awarii systemu. – uzupełnienie, aktualizacja oprogramowania.

1.1.2. Doposażenie i aktualizacja oprogramowania stacji operatorskiej K-Pos w szczególności dotyczące zarządzania energią i systemów pozycyjnych (referencyjnych) – 2 szt.

1.1.3. Doposażenie i aktualizacja oprogramowania komputerów sterujących DP (RCU) w szczególności dotyczące zarządzania energią i systemów pozycyjnych (referencyjnych) – 2 szt.

1.1.4. Niezależny system zastępczy sterowania ręcznego (joystick) z automatycznym sterowaniem kursem i systemem ręcznego sterowania pędnikami – 1 terminal i 1 skrzynka przyłączeniowa.

1.1.5. Interfejs pomiędzy K-Pos a symulatorem mostka – doposażenie i aktualizacja.

1.1.6. Sprzętowe panele sterowania pędnikami azymutalnymi – 2 szt.

1.1.7. Doposażenie i aktualizacja oprogramowania systemu wizyjnego – 15 komputerów z oprogramowaniem wizyjnym dla 3 mostków nawigacyjnych.

1.1.8. Kanał lornetki – 1 24” monitor i 1 komputer z oprogramowaniem wizyjnym.

1.1.9. Stacja robocza K-Pos stanowiska instruktorskiego dla monitoringu stanu i ustawień systemu DP – 1 szt. z 4 monitorami umożliwiająca monitoring stacji operatorskich OS1 i OS2, mapy elektronicznej infrastruktury offshore i paneli mostka nawigacyjnego.

1.1.10. Doposażenie i aktualizacja oprogramowania stanowiska instruktorskiego do zgodności z 1.1.1 – 1.1.9 ze zintegrowanym systemem zarządzania energią (PM) – 2 szt.

1.1.11. Doposażenie i aktualizacja oprogramowania serwera plików i modeli systemu Polaris do zgodności z 1.1.1 – 1.1.10 – 1 szt.

1.1.12. Doposażenie i aktualizacja komputerów na mostkach nawigacyjnych (dowodzenia, nawigacji, radaru, zobrazowania panoramicznego, zobrazowania wizji w przypadku integracji z komputerem dowodzenia) do zgodności z 1.1.10 – 1.1.11 – 5 zestawów (5 mostków).

1.1.13. Okablowanie sieciowe i elektryczne.

1.2. Elementy symulatora niepoddane aktualizacji mają być po aktualizacji oprogramowania w pełni funkcjonalne. Modele statków i akwenów oraz scenariusze (w tym samodzielnie zaprojektowane przez kupującego o otwartej / niezaszyfrowanej strukturze danych) zainstalowane w symulatorze przed doposażeniem i aktualizacją mają pozostać w pełni funkcjonalne. Oprogramowanie do zarządzania bazą danych, projektowania modeli statków własnych z możliwością ich sterowania przez system DP oraz testowania zaprojektowanych modeli statków ma pozostać w pełni funkcjonalne i zaktualizowane w celu kompatybilności z 1.1 jeżeli zajdzie konieczność. Oprogramowanie do zarządzania bazą danych, projektowania modeli akwenów oraz testowania zaprojektowanych modeli akwenów w środowisku typu Presagis Creator® lub 3ds Max® ma pozostać w pełni funkcjonalne i zaktualizowane w celu kompatybilności z 1.1 jeżeli zajdzie konieczność.

1.3. Gwarancja minimum 12 miesięcy.
2. Dodatkowo przy przekazaniu przedmiotu zamówienia, Wykonawca przekaże zamawiającemu następującą dokumentację w języku polskim lub angielskim.

2.1. Opis produktu i opis działania symulatora.

2.2. Certyfikaty klasyfikacyjne.
2.3. Dane techniczne i plany.
2.4. Dane instalacyjne.

2.5. Instrukcje operacyjne systemu symulatora oraz urządzeń rzeczywistych i emulowanych na akranie.

2.6. Instrukcje konserwacyjne i przeglądów technicznych.

2.7. Katalog części.

2.8. Dokumentacja zaktualizowanych modeli hydrodynamicznych statków w tym tablice manewrowe i karty pilota.

2.9. Dokumentacja oprogramowania zarządzania bazą danych modeli statków i ich projektowania.

2.10. Dokumentacja oprogramowania zarządzania bazą danych modeli akwenów i ich projektowania.

2.11. Dokumentacja sprzętu komputerowego.

